
Formule za drugi kolokvijum iz predmeta Kvantitativni metodi u ekonomiji – 

Ekonometrija 

 

 
Ocenjivanje i testiranje ekonometrijskih modela 
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Autokorelacija 
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Heteroskedastičnost 
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Multikolinearnost 
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Veštačke promenljive 
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Dinamički modeli 
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